




























Il chirurgo può eseguire
movimenti estremamente
precisi con l’aiuto dei
controlli della console 
(annulla il tremore
fisiologico) e grazie alla
visione 3D ha un migliore
controllo del campo 
operatorio



Gli strumenti robotici sono più
fini e consentono un raggio
d’azione di ca. 320
imitando così la mobilià della
mano







Migliore visione del campo operatorio (3D)
Migliore controllo degli strumenti
Maggiore precisione
Migliore agevolezza per procedure complesse
Tecnica di sutura più facile e più rapida
Migliore ergonomia



Approccio minimal-invasivo
possibile anche per procedure 
complesse
Minore perdita di sangue
Minore danneggiamento del 
tessuto circostante
Degenza ospedaliera più breve
Convalescenza più rapida



















Endometriosi
Utero miomatoso
Ipermenorrea
Cisti ovariche benigne
Prolasso uterino









Resezione di noduli endometriosici
Asportazione di mioma (miomectomia)
Asportazione dell’utero (isterectomia)
Enucleazione di cisti ovariche benigne
(cistectomia/annessectomia)
Fissazione dell’utero/vagina (sacrocolpopexia)



Carcinoma del collo uterino
Carcinoma dell’endometrio



Intervento: isterectomia allargata con linfonodectomia
pelvica



Intervento: isterectomia totale con linfonodectomia
pelvica e paraaortica
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Avere un robot non è indispensabile

Lo sviluppo di ulteriori sistemi robotici determinerà il futuro
della chirurgia

Chi ha un robot deve usarlo!












